ZAD 3ROZWIAZANIE - Metoda |

Od pocatku ruchu do momentu przecia nici na ciata dziatajsity ciezkosci i napgcie nici.
Ciata poruszaj si¢ z jednakowym przyspieszeniem — (1) na dot, a (2Qary.

Rysurie

Z 1l zasady dynamiki Newtona otrzymujemy dwa rowiaamichu:
ma=mg-N
m,a=N-m,g

&= m -m,

I obliczmy wartd¢ przyspieszeni
m, +m,

g.

Y _m-qa h/2

ma

Gdy ciata znajduj si¢ na tej samej wysolkoi nad statemh(2), napécie nici znika, i ciato (2)
zaczyna poruszasie ruchem jednostajnie opdionym pionowo do goéry z pdkoscig poczt-
kowa V.
2
Predkos¢ v obliczamy z rowna 2 = % , V=at iotrzymujemyv = Jah.
Droge h', ktéry przeledzie ciato (2) w ruchu jednostajnie gmdonym wyznaczamy z row-
2 —

nai: h =wt, —g—tz, 0=v-—gt, i otrzymujemyh _hfm-m, .

2 2{m +m,
Catkowita wysoké¢, na ktog wzniesie s ciato (2) jest rowna

H=Dppy =M
2 m +m,

Proponowana punktacja:

- prawidtowy rysunek 1 — max. 2p

- uktad réwna ruchu i wyznaczenie przyspieszenia ukladu— max. 4
- opis kinematyczny — max. 2p

- rozwigzanie kaicowe — max.2p
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Korzystamy z zasady zachowania catkowitej energcinanicznej (kinetycznej i potencjal-
nej) uktadu dwoch ciat.

N
\Y
A T ______
A
N h m, my
m9 T 7
| ms | | v Mg h/2 |
v mg
rys. 1 M9 rys. 2

Poréwnujemy energimechaniczg uktadu w chwili pocatkowej (rys. 1) i w momencie prze-

ciecia nici (rys. 2)
2

h myv

h mv
h= B —+
mgh=mg 5T, mg 5T,
Z powyzszego rownania obliczamyguikaos¢ v

V= M gh .
|\ m +m,
Droge h', ktéry przeledzie ciato (2) w ruchu jednostajnie gmdonym wyznaczamy z row-

2 —
nai: h =wt, —g—tz, 0=v-—gt, i otrzymujemyh _hfm-m, ,
2 2{m +m,

Catkowita wysok&¢, na ktog wzniesie s ciato (2) jest rowna

H=Dyp =M
2 m +m,

Proponowana punktacja:

- prawidtowy rysunek 1 — max. 2p

- zasada zachowania energii mechanicznej i wyamaezpedkosci — max. 4p
- opis kinematyczny — max. 2p

- rozwigzanie k@cowe — max.2p



